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DeformaŢii

Deformaţii elastice

[image: image3.bmp]


, alungire specifică liniară



, contracţie specifică transversală

[image: image4.bmp] (e= E*( E modul de elasticitate longitudinal



                  (modulul lui Young)








 ( efort unitar longitudinal
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   Hooke
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[image: image8.bmp]( = G*(  G modul de elasticitate transversal







 ( efort tangenţial







 ( lunecare specifică
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Exemplu - OL 37 : (e = 160 N/mm2




   E = 2.1*105 N/mm2




   G = 0.8*105 N/mm2




    ( ( 10-3 = 1 mm/m





    ( = 0.3

Deformaţii plastice

[image: image10.bmp]
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  deformaţie plastică


   rupere

Diagrame de întindere (Curbe caracteristice. Curbe efort - deformaţie)
[image: image13.bmp]












Curba caracteristică a unui oţel moale







Limita de proporţionalitate - (p, (10
Limita de elasticitate - (e, (0.01
Limita de curgere - (c, (0.2

Fluaj, curgere lentă

Metode distructive de încercare a materialelor.

Încercări statice, dinamice şi ciclice

Încercări statice
a) Rezistenţa la întindere axială (tracţiune), ((t, Rt)


, MPa, 



b) Rezistenţa la compresiune (Rc)





c) Rezistenţa la încovoiere statică (Rînc)








d) Duritatea (Metoda Brinell)


HB=


Încercări dinamice
a) Rezistenţa la compresiune prin şoc





b) Rezistenţa la încovoiere prin şoc (K)




, (W0 = 300 J)

Încercări ciclice
a) Rezistenţa la oboseală (diagrama Wöhler)




b) Rezistenţa la uzură (Ru)





Metode nedistructive de încercare a materialelor.

Avantage : nedistructiv


Dezavantage : erori 50 - 10 %



   in situ



   soluţii unice



   rapide şi economice

Metode mecanice

Rezistanţa = f(duritate)

a) Metode bazate pe amprentă





Ct = Cp*Cm*Cu
b) Metode bazate pe recul

Metode acustice

Ultasunete ( = 20-200 Hz (40-100) ; v, t = f(Rc, defecte, E)


Vs.c.= 5 000 m/s ; Vaer = 340 m/s

Rezistenţa la compresiune





Rc = Rcx*Ct
Defectoscopia
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Modulul de elasticitate dinamic (Ed)
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Metode atomice (X, gama)

Defectoscopie radiologică
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